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1. Introducao
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A série D30 é um posicionador digital de acao
dupla projetado principalmente para controlar
valvulas moduladoras. 0 posicionador pode
ser usado com atuadores de agdo simples com
movimento rotativo ou linear.

A série D30 pode ser equipada com modulos para
switch de fim de curso e medidores de presséao.
0s mddulos podem ser montados na fabrica
antes da entrega ou instalados posteriormente.

0 D30 contempla a maioria dos atuadores,
do menor ao maior.

0s mddulos para switch de fim de curso podem
conter um dos seguintes:

¢ Dois contatos mecanicos
e Dois switches de proximidade
e Dois sensores indutivos

Consulte as paginas 21, 22 e 51 para ver mais
opcoes disponiveis.

Obs.: Somente técnicos qualificados (de acordo com a série
de normas IEC 60079) estdo autorizados a trabalhar com
produtos certificados.




———
FLOWSERVE Posicionador digital D30 FCD PMPRBIM0030-06-A5 - 01/26

2. Aviso

Condigdes especiais para uso seguro

0 invélucro da versdo intrinsecamente segura do PMV série D30 é feita de aluminio e qualquer impacto ou
atrito causado por objetos externos deve ser evitado na aplicagdo. O Desenho de Controle D4-086C contém
0s parametros para seguranga intrinseca. Os circuitos seguros intrinsecos da série D30 séo isolados da terra e
estdo em conformidade com o teste de resisténcia dielétrica de 500 VCA.

Condigdes especiais para uso seguro (especificas da ATEX/IEC)

A area de superficie das partes plasticas na tampa excede os limites especificados na norma EN 60079-0 para Il
1G (EPL Ga) para o grupo de gas IIC e deve ser evitada a fricgéo intensiva ou o carregamento de escovas quando
usados em uma atmosfera explosiva IIC.

Em um ambiente perigoso, onde ha risco de explosdo, as conexdes elétricas devem estar em conformidade com
as regulamentacoes relevantes.

Nao desconecte 0 equipamento a menos que a area seja conhecida como néo perigosa. ou; leia, entenda e
cumpra os procedimentos de manutengao do fabricante. Para evitar a igni¢ao de atmosferas inflamaveis ou
combustiveis, desconecte a energia antes de fazer manutencgao,

Substituigdes de componentes podem prejudicar a adequagéo para locais perigosos (classificados).

Condigdes especiais para uso seguro (especificas da FM)
Para aplicagdes intrinsecamente seguras: Use somente barreira linear.

Possivel risco de faiscas devido ao involucro de liga de aluminio. Em instalagdes da Divisdo 1 ou Zona 0,
0 equipamento deve ser instalado de forma a evitar a possibilidade de faiscas resultantes de atrito ou impacto
contra o gabinete.

Possivel risco de faiscas eletrostaticas. Limpe apenas com um pano Umido.

Requisitos ambientais
Algumas opgoes de switches podem diminuir a faixa de temperatura operacional. Consulte o Desenho de
Controle D4-086C para obter detalhes.
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Manutencgédo/Servigo

Atengéo!

Ao atualizar as pecas elétricas dentro de um posicionador PMV aprovado para instalagdo em locais perigosos,
aplicam-se procedimentos especiais, é necessaria a permissdo da PMV/Flowserve antes do inicio do trabalho. Por favor
entre em contato com um escritorio da Flowserve para obter informagdes sobre 0s procedimentos corretos.
www.pmv.nu ou infopmv@flowserve.com

Sempre desligue o ar e os suprimentos elétricos antes de iniciar qualquer trabalho.

Desligue sempre 0 ar e o fornecimento elétrico (sinais de entrada) ao desligar o posicionador PMV para qualquer
finalidade.

Seguranca geral

Instrugdes de seguranga

Leia atentamente as instrugtes de seguranca deste manual antes de usar o produto. A instalagdo, operagdo e manutencéo
do produto devem ser feitas por funcionarios com o treinamento e a experiéncia necessarios. Se surgir alguma divida
durante a instalagéo, entre em contato com o fornecedor/escritdrio de vendas antes de continuar o trabalho.

Aviso

A valvula pode abrir ou fechar muito rapidamente quando em operagéo e, se manuseada incorretamente, pode causar
ferimentos nos dedos. Também pode haver efeitos ndo intencionais devido a abertura total ou desligamento do fluxo no
tubo do processo. Observe o seguinte:

e Se o sinal de entrada falhar ou for desligado, a valvula opera rapidamente para sua posigao padrao.

e Se o fornecimento de ar comprimido falhar ou for desligado, poderdo ocorrer movimentos rapidos.

e Avdlvula ndo €é controlada pelos sinais de entrada quando esta no modo Fora de Servico. Ela abrird/fecharéa no caso
de um vazamento interno ou externo.

e Se um valor alto for definido para Corte, movimentos rapidos poderdo ocorrer.
e Quando a valvula é controlada no modo Manual, a valvula pode operar rapidamente.
e Configuragdes incorretas podem causar auto-oscilagao, o que pode causar danos.

Importante

e Sempre desligue a alimentag@o de ar comprimido antes de remover ou desconectar a conexao de fornecimento de
ar ou o filtro integral. Remova ou desconecte com cuidado, pois a conexdo de ar “C-" ainda esta sob pressdo mesmo
depois que o suprimento de ar é desligado.

e Sempre trabalhe em uma drea protegida contra ESD (descarga eletrostatica) ao fazer a manutengdo das placas de
circuito Impresso (PCBs). Certifique-se de que o sinal de entrada esteja desligado.

e (0 suprimento de ar deve estar livre de umidade, agua, dleo e particulas de acordo com DIN/ISO 8573-1-2010
e 0 ndo cumprimento das instrugées especificadas neste I0M resultard na anulagéo da garantia.
e Alteragbes no D30 podem anular a garantia.
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3. Armazenamento
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Geral

0 posicionador da série D30 é um instrumento
de precisdo. Portanto, é essencial que seja
manuseado e armazenado da maneira correta.
Siga sempre as instrugdes desta I0M!

0bs.: Assim que o posicionador for conectado

e iniciado, a ventilagdo interna fornecera
protecéo contra corroséo e impedira a entrada
de umidade. Por esse motivo, a pressdo de
suprimento de ar deve sempre ser mantida, a
menos que o trabalho de reparo/manutencéo do
posicionador, atuador ou equipamento da valvula
esteja em andamento.

4. Desembalagem

Armazenamento Interno

Guarde o posicionador em sua embalagem
original. 0 ambiente de armazenamento deve
estar limpo, seco e frio (-40 °C a 80 °C, -40 °F
a 176 °F).

Armazenamento ao ar livre ou por um
periodo mais longo

Se o posicionador precisar ser armazenado ao
ar livre, é importante que todos os parafusos da
tampa estejam apertados e que todas as portas/
conexdes abertas estejam adequadamente
vedadas e/ou conectadas.

0s plugues de envio vermelhos nao sio
projetados como um plugue externo permanente.
A unidade deve ser embalada com um
dessecante (silica gel) em um saco plastico ou
similar, coberto com plastico, e ndo exposto a luz
solar, chuva ou neve.

Cada entrega inclui uma nota fiscal. Ao
desembalar, verifique todas as valvulas e
acessorios entregues usando esta nota fiscal. A
nota fiscal deve corresponder ao pedido.

Comunique imediatamente a transportadora
danos causados pelo transporte.

Em caso de discrepancias, entre em contato com
a unidade da FLOWSERVE mais proxima.
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5. Descricao

0 PMV da série D30 é um posicionador digital de agdo dupla que se adapta tanto a atuadores
lineares quanto rotativos. Seu design modular e flexivel permite a montagem de acordo com a
norma VDI/VDE 3845 para atuadores rotativos e IEC 534-6 e Flowtop para atuadores lineares com
tubulagéo integrada.

Além disso, o PMV D30 oferece recurso de retorno com switches plug-in opcionais, comunicagao
HART e calibragéo automatica para comissionamento simples e tranquilo.
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6. Principio de operacao
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0 posicionador PMV D30 é um posicionador
digital com varias opgoes. 0 posicionador
consiste em trés modulos principais:

1. 0 mddulo de controle eletronico baseado em
microprocessador inclui botdes de interface
de usuario local direto.

2. Madulo conversor eletropneumatico baseado
em bocal e flapper.

3. Sensor de posicéo de valvula de resolucao
infinita.

0 circuito de controle completo é alimentado
pelo sinal de comando de dois fios, 4-20 mA. 0
comando analdgico de 4-20 mA é passado para
0 microprocessador, onde é comparado com a
posicao medida da haste da valvula. 0 algoritmo
de controle no processador executa calculos de

controle e produz um comando de saida para o
mddulo conversor eletropneumatico, que aciona
o amplificador pneumatico. 0 amplificador
pneumatico controla o fluxo de ar para o atuador.

A mudanca de presséo e volume de ar no atuador
faz com que a vélvula funcione. A medida que

a valvula se aproxima da posigao desejada, a
diferenca entre a posi¢ao comandada e a posicao
medida torna-se menor e a saida para o modulo
conversor eletropneumatico diminui. Isso, por
sua vez, faz com que o amplificador pneumatico
feche e o fluxo resultante diminua, o que retarda
0 movimento do atuador a medida que ele se
aproxima da nova posicéo comandada. Quando

0 atuador da valvula esté na posicéo desejada,

o amplificador pneumatico € mantido em sua
pressao de equilibrio, 0 que mantém a valvula
em uma posi¢ao constante.

Unidade D30

Presséo de

Interface do
Hp usudrio

Relé ati Atuador 3

Principio do posicionador D30

I
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7. Exemplo de sinal de tipo

markin,

-~

Logotype Type and Model code

~

‘ Certification Statement

Input Pressure:

Additional warnings ,

o . . .
5 and installation information
o

Input Signal:

Temp Range:

‘ Certificate name ‘ |

Ingress protection ‘

‘ Special note

Area for switch type
and terminals

‘ Communication protocol

Qoftware: [ Prod.year: [ |

Manufacturer

SIN ] /

Classificacdes e Marcagdes

no:

Faixa de temperatura e marcacdo de certificacdo ATEX/IEC ATEX 11142X/IECEx PRE 17.0046X

do D30:

11 GExiallCT4 Ta-40 °Ca 85 °C Ga

Certificacdo FM D30 US/CA FM18US0180X e marcagcdo FM18CA0082X:
IS Cl. 1 Div.1 Gr. A-D T4 Ta

Cl.1Zona 0 AEx/Ex ia IIC T4 Ga Ta
Cl. 1Div.2 Gr.A-D T4 Ta

Cl. 1Zona 2 IIC T4 (somente EUA) Ta

Empresa listada:
PMV Automation AB

Korta Gatan 9

SE-171 54 SOLNA

SUECIA
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8.

Cadigo de pedido do D30
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L=

M=

N.° do modelo

D30 MenuLCD completo, status de LED
Certificado de aprovagao

Versao de uso geral

Intrinsecamente seguro Ex ia IECEx
Intrinsecamente seguro Ex ia ATEX
Intrinsecamente seguro Ex ia INMETRO
Intrinsecamente seguro Ex ia CCC
Intrinsecamente seguro Ex ia CCOE
Intrinsecamente seguro Ex ia FM

TTME=Z2W>mMo

c

ncéo
Alto Fluxo - Acéo Simples/Dupla - Valvula Spool
onexoes de ar, elétricas
Ar de 1/4" G, M20 x 1,5 elétrico
1/4” NPT ar, M20 x 1,5 elétrico
1/4” NPT ar, 1/2”NPT elétrico
ecurso de conexao
2 Conduites elétricos
2 Conduites elétricos, ventilacéo aux. roscada
aterial do compartimento/tratamento da superficie
Aluminio/ep6xi em po, preto
6es de montagem/eixo

I==ooT

=-n

WhNOTTOC

i
9  Tipo duplo D, fuso adaptador
1
3
0

Eixo adaptador, escolha entre 01/06/26/30/36

39  IEC 534-6, tipo plano D, porca incl., kit de montagem nao incluido

Capa e indicador

PVA PMV, capa preta, indicador de seta (ndo quando G = RM)

PVB PMV, capa preta, ndo ha indicador

FWA Flowserve, branca, indicador de seta (ndo quando G = RM)

FW B Flowserve, branca, nao ha indicador
Temperatura/vedacgoes

u -40 °Ca 80 °C

Sinal de entrada/protocolo

4 4-20 mA/nenhum

5 4-20 mA/HART

P Profibus PA

F Foundation Fieldbus

0Opcao de retorno, switches

X Sem opcao de retorno

T Transmissor 4-20 mA somente (somente quando J = 4 ou 5)

S* Switches de limite, SPDT mecanico + transmissor 4-20mA

N* Sensor tipo Namur V3, P+F NJ2-V3-N + transmissor 4-20mA

P* Switches de limite, SPDT de proximidade + transmissor 4-20mA
5* Sensor tipo Slot Namur, P+F SJ2-SN + transmissor 4-20mA

6* Sensor tipo Slot Namur, P+F SJ2-N + transmissor 4-20mA

Opcdes, eletrbnicos complementares

0 Sem sensores de pressao
3 3 sensores de pressdo para diagndsticos avangados
Acessorios

X Sem acessorios

M Bloco do medidor 1/4” G (DA, 3 calibradores incluidos)
N Bloco do medidor 1/4” NPT (DA, 3 calibradores incluidos)

N= Opcdes especiais

N Sem opgdes especiais
S Silenciadores de escape
T Versdo rotativa de 270 graus (sem mola de eixo)

U Versdo rotativa de 270 graus (sem mola de eixo) + Silenciadores de escape

Montagem remota (unidade de deteccao de posicéo vendida separadamente)

Eixo NAF, incluindo suporte de montagem D4-As920
VDI/VDE 3845 rotatorio, kit de montagem nao incluido

L0 O O A O O O O 0 00 e O O g

AlafalBlc[p[E|-[FlG[G[H[H|H]-[1][J]K]L[M]

=

* Quando J = P ou F, somente switches serdo incluidos, ndo havera transmissor de 4-20 mA.
* Quando G = RM, esta opc&o nao é selecionavel. Os switches podem ser instalados como unidades de deteccéo de posicao.

| Obs.: Para a versdo mais recente do codigo do modelo vélido, consulte www.pmv.nu
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9. Instalacao
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Remocao da tampa

Uso geral/intrinsecamente seguro

Remova a tampa primeiro soltando o
parafuso (1) e depois os dois parafusos (2).

Para instalar a tampa, primeiro aperte o
parafuso (1), depois os dois parafusos (2).

Aperte a 0,7 Nm = 15%.

Preparacéo do ar

0 suprimento de ar deve atender aos requisitos
especificados na pagina 5. Para obter o melhor
desempenho e durabilidade, recomendamos
instalar um filtro/regulador combinado na frente
da conexdo de ar de alimentacéo. Conecte o
suprimento de ar ao filtro, que esta conectado
ao posicionador D30.

Tubulagao
Recomenda-se o uso de tubos com diametro
interno minimo de @ 6 mm (%”).

Bloco do medidor

0s blocos do medidor estao disponiveis para

a série D30 com conexdes de ar de %4” NPT.
Para instalar, certifique-se de que as vedagdes
estejam alinhadas e, em seguida, use 3 Nm
(2,2 Ib pés) de torque ao fixar o bloco padrao
ao posicionador usando os dois parafusos
fornecidos com o Kit.

Portas de medig&o estdo disponiveis para a
série D30 com 1/8” NPT

Requisitos de suprimento de ar

0bs.: Suprimento de ar de baixa qualidade é
a principal causa de problemas nos sistemas
pneumaticos.

0 suprimento de ar deve estar livre de umidade,
agua, oleo e particulas e entregue a 1,4-8 bar
(20-85 psi)

Norma: DIN/ISO 8573-1-2010

Filtrada para 5 microns, ponto de condensagéo
-40 °C/F

Oleo 1 mg/m3 (0,83 ppm em peso)

0 ar deve provir de um fornecimento seco de
refrigeracdo ou ser tratado de tal forma que o
seu ponto de condensacao seja pelo menos 10 °C
(18 °F) abaixo da temperatura ambiente mais
baixa prevista.

Antes que o suprimento de ar seja conectado

ao posicionador, recomendamos que o tubo/
cano seja aberto livremente por 2 a 3 minutos
para permitir que qualquer contaminacgéo seja
expelida. Direcione o jato de ar para um grande
saco de papel para prender agua, dleo ou outros
materiais estranhos. Se isso indicar que o
sistema de ar esta contaminado, ele deve ser
devidamente limpo antes de continuar.

ATENGAO! No dirija o jato a céu aberto
em dire¢do a pessoas ou objetos, pois
iss0 pode causar ferimentos ou lesdes

as pessoas.
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9.1 Montagem Eixos do fuso

0bs.: Se 0 posicionador estiver instalado em um

ambiente perigoso, ele devera ser de um tipo

aprovado para essa finalidade. 539 509 523

~ . s n [0,091] [0,394] [0,354]

Todas as versoes do posicionador D30 tém 230 10 09
uma area IS0 FO5 (A). Os furos sédo usados I
para fixar o D30 ao suporte de montagem (B). Mx1 /E@H - 2 .
Entre em contato com a PMV ou o representante 2 0450
do distribuidor local com as especificagdes do . . o

atuador para o suporte de montagem e materiais

adequados.

0 eixo do fuso S09 (€) pode ser usado para se
adequar a varios atuadores em questao pelo uso

de adaptadores.

E importante que o eixo do fuso do posicionador
e os bragos da alavanca, que transferem os
movimentos do atuador, sejam montados
corretamente. Qualquer tensao entre essas

T |

~

[0,913]
232

[0,354]
9
0,079

[o,

[0,394]
10
[0,957]
24,3
[0,197]

[0.157]

0Obs.: Existem muitas opgdes de fuso disponiveis,
dependendo do atuador. Entre em contato com
seu fornecedor local da PMV para ver todas as
opgoes disponiveis.

pecas pode causar operagéo incorreta e

desgaste anormal.

Exemplos de montagem

Posicionador PMV \

E

=

[

Movimento rotativo

Movimento linear

12
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Desenho do adaptador

Estilo de haste do conjunto “09”

Adaptadores $39 [ ;57

. o

(@)

$23m

[0,984]

[0,157]

i

Adaptadores S9
[0,748] 0375
©19 [5,53]
k() N ©)
[0,315] g
8 33
S6 $26
L
7 Ze
%S S,
23 %o
st S
N 0,748
[0,5] oY ) [<z>19}
12,7 S,
I —
o CIE
=~ [0,315]
of 8
S30

$43

[0,941]
239

13
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9.1.1 Atuador pneumatico linear

9.1.1.1 Montagem do atuador pneumatico linear
A montagem de um kit de atuador de haste

(de acordo com NAMUR/IEC 534 parte 6) é
descrita em um exemplo usando os seguintes
equipamentos:

Valvula: Valvula globo padrio ou equivalente

Atuador: Atuador pneumatico de acao simples
ou dupla

Posicionador: PMV D30 com kit de montagem.

Pré-montagem: Valvula com atuador (o curso da
valvula é compativel com o curso do atuador).

Para a montagem, proceda da seguinte forma:

Figura 1. Montagem em um atuador de haste
(IEC 534 parte 6)

14
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Montagem do braco seguidor

(Figuras 1 e 2)

1. Desaparafuse a porca de fixacéo do braco
seguidor.

Coloque o brago seguidor no eixo na parte
traseira do posicionador e prenda-o com a
porca de seguranca. 0 pino seguidor deve
apontar para tras do posicionador.

2.

CUIDADO: Torque maximo 0,25 Nm

A

(0,18 pés-Ibs).

Montagem do suporte de fixacdo da haste

e braco de decolagem

(Figura 1)

1. Fixe o suporte do grampo da haste ao grampo
da haste e aperte-o com dois parafusos
sextavados e arruelas de pressao.

2. Fixe o braco de decolagem ao suporte do
grampo da haste e aperte-o com um parafuso
sextavado interno e uma arruela. Verifique o
slot do brago de decolagem esta centralizado.

[N £ gheh
D =
Hf Pino seguidor

SN

Porca Brago seguidor

Arruela

Figura 2. Brago seguidor (padréo)
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Montagem do posicionador

(figura 1) Montagem A Montagem B
1. Ajuste o atuador para meio curso. Parafuso de cabega sextavada
Arruela de pressao

2. Pré-monte o suporte de montagem na perna
esquerda do atuador, apertando manualmente
com dois parafusos em U, porcas e arruelas
de pressao.

3. Fixe o posicionador ao suporte de montagem
pré-montado e fixe-0 com dois parafusos
sextavados e duas arruelas de pressao.
Verifique se o pino seguidor esta inserido
no slot do braco de decolagem e se o0 braco
seguidor esta posicionado em um angulo reto

em relacdo a borda externa do posicionador. Figura 3. Montagem do atuador de encaixe
4. Aperte todos os parafusos e porcas. (de acordo com a norma IEC 534 parte 6).

Obs.: Uma montagem ligeiramente assimétrica
aumenta o desvio de linearidade, mas ndo afeta
0 desempenho do dispositivo. Dependendo

do tamanho e do curso do atuador, pode ser
necessario girar o brago de decolagem (Figura 4)
em 180° e fixa-lo no lado oposto do suporte do
grampo da haste.

0 angulo minimo e maximo de curso recomendado é de 30° a 60°.

Atuador linear 7

Haste do atuador
Posicionador

Pino seguidor

Braco
seguidor

Figura 4. Ajuste bdsico para um atuador pneumatico linear

15
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Ajuste do pino seguidor 0BS.: Mova o atuador com cuidado e certifique-

(figura 4) se de que o brago seguidor néo interfira nas

0 pino seguidor do posicionador deve ser pecas da valvula, no atuador ou no posicionador.

ajustado para corresponder ao curso da valvula N&o ajuste o pino seguidor muito préximo da

da seguinte maneira: extremidade do slot do brago de decolagem.

1. Ajuste o pino seguidor (CURSO + 10 mm) A distancia lateral minima deve ser de
conforme indicado na escala em relevo do aproximadamente 5 mm (0,2 polegada) para
braco seguidor (Figura 2). evitar a flexao do mecanismo de retorno.

2. Esgote o atuador.

3. Solte o pino seguidor e mova-o ao longo
do braco seguidor até que a marcacao de
controle na engrenagem de retorno (Figura 3)
fique horizontal (apontando para o centro
do potenciometro de retorno). Fixe o pino
seguidor nesta posigéo.

4. Ajuste o atuador para o curso total e verifique
0 ajuste do pino seguidor da mesma maneira
descrita na etapa 3. A medida que o atuador
avanca, a rotacao da engrenagem de
feedback deve ocorrer entre as marcacgoes de
controle interno. Se o comprimento da rotacao
estiver fora das marcacdes de controle, ajuste
0 pino seguidor mais para fora na alavanca de
retorno para reduzir o angulo de rotacéo.

16
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9.1.1.2 Montagem direta do FlowTop
1. Encaixe os blocos (7) e (10) com o parafuso (17)
e certifique-se de que o anel O esteja instalado.

2.Remova o parafuso da posicao superior.

3. Instale o bloco (7), conjunto (10) no
posicionador junto com o anel 0 (12).

4.Fixe a caixa com os parafusos (13).

5. Instale o conjunto completo no atuador com
parafusos (14) e anéis 0 (19), (20) e certifique-se
de que o braco de alavanca (6) se conecte ao
pino (3).

NOTA - Aperto 2,3 Nm

6. Instale o plugue (9).

7. 0s medidores (8) podem ser instalados;
remova o plugue 18.

8. Conecte o sinal de entrada e o suprimento
de ar; em seguida, calibre.

hll'iﬂ.nlmll

‘—_..

O

OO
DO
P O
©o

o (op®=<p (oo en
@[@:6D (G oD C Jogo ( ogo
1 0) 0 [ 0O o

Curso de 10 mm 252 Curso de 20 mm 252 Curso de 20 mm 502 Curso de 40 mm 502

(D)
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9.1.2 Atuadores rotativos

9.1.2.1 Montagem do posicionador em um
atuador de um quarto de volta (fechado ou
aberto por mola)

A montagem de um atuador pneumatico de
valvula giratéria de pistao duplo (de acordo com
VDI/VDE 3845) é descrita como um exemplo
usando os seguintes equipamentos:

Atuador de valvula de quarto de volta: Rack e
pinhéo ou encaixe de cremalheira, fechado ou
aberto por mola.

9.1.2.2 VDI/VDE 3485 (NAMUR)
Posicione o posicionador (7) no suporte. Fixe
com 4 parafusos M6 (2) 2,5 Nm (1,8 pés-lbs)

Encaixe o posicionador no atuador e prenda
com 4 parafusos (3).

Instale a tubulagéo (4) entre o atuador e o
posicionador.

18
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91.3 Montagem remota

Montagem em tubo

Numero da peca para pedido - D3R-AS6

Posicionador digital D30

FCD PMPRBIM0030-06-A5 — 01/26

Padréo de furos

o o

o O

21.5
51.5

73

Ver abaixo

Captacdo remota DS/DM
e Indicador de domo (opcéo)

Eixo com mola
2 x Interruptores de limite
ExdouExia
Aluminio ou aco inoxidavel

19
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9.2 Conexao de ar

Deve ser conectado ao converter para a fungdo
de agao unica.

%} Conexéao de ar
externa
O O

c+ C- S

Posicionador de agéo simples, fungéo direta
Atuador com mola de fechamento

Quando o sinal de controle aumenta, a pressdo C+
para o atuador é aumentada. A haste da valvula
move-se para cima e gira o fuso do posicionador
no sentido anti-hordrio. Quando o sinal de controle
cai para zero, C+ é ventilado e a valvula fecha.

Fungéo inversa

Atuador com mola de abertura

Quando o sinal de controle aumenta, a pressdo C+
para o atuador é aumentada. A haste da valvula
move-se para baixo e o fuso do posicionador gira
no sentido hordrio. Quando o sinal de controle cai
para zero, C+ é ventilado e a valvula abre.

Posicionador de dupla acéo, funcéo direta
Atuador de dupla acéo

Quando o sinal de controle aumenta, a pressdo C+
para o atuador é aumentada. A haste da valvula é
pressionada para cima e gira o fuso do posicionador
no sentido anti-horario. Quando o sinal de controle
¢ reduzido, a pressao C- para o atuador aumenta

e o fuso da valvula é pressionado para baixo. Se 0
sinal de controle desaparecer, a pressao vai para
ventilagdes C-, C+ e a valvula fecha.

20
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Porta S
Porta C+
Porta C-

Suprimento de ar, 1,4-8 barg (20-115 psi)
Conexdo ao atuador, abertura

Conexao ao atuador, fechamento
(somente para acéo dupla)

Plugue para acéo tnica

==
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9.3 Conexades elétricas

Diagrama de bloco de terminais para a série D30.
0 bloco de terminais (a direita) do posicionador

é acessivel quando a tampa de aluminio é
removida.

AIAIAIATENATAIAIA

JoRR P
p At + - + - + - + ., -
conduites elétricos e 4-20mA | 4-20mA ENTRADA| SAiDA
caminho de cabos: in saida PA/FF PA/FF
1/2” NPT ou
M20x 1,5
Unidade HART e néo HART Unidade Profibus e Fieldbus
Sinal de entrada + 4-20 mA CC Profibus/Fieldbus +
Remova o p/ugue preto com uma moeda Sinal de entrada - 4-20 mA CC Profibus/Fieldbus -
4-20 mA + Retorno 13-28 VCC Profibus/Fieldbus +
ou uma chave de fenda 4-20mA - Retorno 13-28 /CC Profibus/Fieldbus -

Switch opcional D30 ou placa remota

O|0|0|®|0|®@

Switch Inferior Switch superior

Atencao! Em um ambiente perigoso, onde ha risco de explosao, as conexdes elétricas
devem estar em conformidade com as regulamentacdes relevantes.
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Opcéo de switch Ndmero do pino do bloco de terminais
5 6 7 8 9 10
X Sem opcao de retorno na. na. na. na. na. na.
T Transmissor de 4-20 mA, sem switches na. na. na. na. na. na.
5 Sensor NAMUR tipo slot, P+F SJ2-SN - + na. - + na.
6 Sensor Namur tipo slot, P+F SJ2-N - + na. - + na.
N Sensor tipo NAMUR V3, P+F NJ2-V3-N - + na. - + na.
P Switches de limite, SPDT de proximidade NO NC Com NO NC Com
S Switches de limite, SPDT mecanico NC NO Com NC NO Com
Opcoes de montagem
RM Placa remota (retorno e opgéao de switch na. na. na. ccw RA cw
=xouT)
——O | ——O o | - + - +
Switch Switch
Inferior superior Switch Switch
Inferior superior
Conexao de switches mecanicos e de - ”
proximidade. (S,P) Conexdo do switch NAMUR. (N,5,6)
- RA
Unidade remoia cow cw
POSICIONADOR Unidade DSDM ou F5
Po:0,38W s N T

9
10

®|0|0|0|0|®

Requer cabo blindado menor que 10 m ou 30 pés

Néo usado Switch
superior

Conexao da unidade remota

22



———
FLOWSERVE Posicionador digital D30 FCD PMPRBIM0030-06-A5 — 01/26

Calibragcao com switch de limite
e Solte os parafusos (1) e ajuste os cames.

e Ajuste o came inferior primeiro e depois o
came superior.

e Aperte os parafusos com torque de 0,3 Nm (7).

23
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9.4 Diretrizes de fiacdo e 9.5 Parafusos de aterramento
aterramento Os parafusos de aterramento, localizados
Requisitos de cabeamento: Devem ser usados dentro da tampa do posicionador e perto das
fios de tamanho 24-16 AWG de 0,25 mm? a conexdes do conduite elétrico, devem ser usados
1,5 mm? para conexao aos terminais. Fios fora para fornecer uma referéncia de aterramento
dessa faixa de medicéo podem néo formar adequada e confiavel a unidade. Conecte esse
uma boa conexao ou podem causar danos aos aterramento & mesma referéncia de aterramento
terminais. do conduite elétrico metalico. Além disso, 0
conduite elétrico metalico deve ser aterrado
Para ver as praticas de instalagéo e o em ambas as extremidades do seu percurso.

comprimento dos cabos permitidos, consulte
a vers@o mais recente do Guia de Aplicacao do
Protocolo de Comunicag&o de Campo HART,
HART HCF LIT.

0bs.: Nenhum dos parafusos de aterramento do
posicionador deve ser usado para a terminagao

dos fios de blindagem do sinal. Os fios blindados
Sinal de entrada: 4 - 20 mA devem ser terminados somente na fonte do sinal.

Observe os requisitos minimos de tensao e carga
elétrica equivalente:

8 VCC a 20 mA, versao nao HART
9,4 VCC a 20 mA, versdo HART

0 desempenho é garantido apenas para uma
corrente de entrada minima de 3,6 mA.

Recomenda-se que o sinal de corrente do loop

de entrada do posicionador D30 esteja em
cabo blindado. Ao conectar as blindagens ao
aterramento em apenas uma extremidade do

Parafusos de
aterramento
Nota: somente
para aterramento

cabo, o ruido ambiental e elétrico é eliminado.
Conecte o fio blindado a fonte. O fio blindado
deve ser isolado e ndo estar conectado ao lado
do posicionador.

Para Profibus, veja pagina 29
Para Foundation Fieldbus, consulte pagina 31
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9.6 Compatibilidade eletromagnética
0 posicionador digital PMV D30 foi projetado para
operar corretamente em campos eletromagnéticos
(EM) encontrados em ambientes industriais
tipicos. Deve-se tomar cuidado para evitar que o
posicionador seja usado em ambientes com forgas
de campo EM excessivamente altas (maiores que
10 V/m). Dispositivos EM portateis, como radios
bidirecionais manuais, nao devem ser usados a
menos de 30 cm do dispositivo.

Garanta as técnicas adequadas de fiagdo e
blindagem das linhas de controle, e direcione

Posicionador digital D30 FCD PMPRBIM0030-06-A5 — 01/26

as linhas de controle para longe de fontes
eletromagnéticas que possam causar ruido
indesejado.

Um filtro de linha eletromagnético pode ser
usado para eliminar ainda mais o ruido.

No caso de uma descarga eletrostatica severa
perto do posicionador, o dispositivo deve ser
inspecionado para garantir a operabilidade
correta. Pode ser necessario recalibrar o
posicionador PMV D30 para restaurar a operagéo.

If Present
b ——— 4
1 R 1 R
1 1 |—|
B e B
1 1
T 1 Barrier 1 Wire *
Current Compliance ! ! 8VDC PMV
Source Voltage ! ! D30
l : Current : |—> -
! -—

9.7 Tenséao de conformidade

A tensdo de conformidade de saida refere-se
ao limite de tensdo que a fonte de corrente
pode fornecer. Um sistema de loop de corrente
consiste na fonte de corrente, resisténcia da
fiacdo, resisténcia da barreira (se presente) e
impedancia do PMV D30.

0 PMV D30 requer que o sistema de loop de
corrente permita uma queda de 8,0 — 9,4 VCC no
posicionador na corrente maxima do loop.

CUIDADO: Nunca conecte uma fonte de
A tensdo diretamente nos terminais do

posicionador. 10 pode causar danos

permanentes a placa de circuito.

Para determinar se o loop suportara o PMV D30,
faca o seguinte calculo:

Tensdo = Tensao de conformidade (@Corrente
+ Rfio)

Para suportar o PMV D30, a tensdo calculada
deve ser maior que 9,4 VCC para o D30 HART
e 8 VCC para ndo HART.

MAX.)

- cDrrenteMAX(Rharreira\

Exemplo: Tensao de conformidade DCS =19V
Ryarreira = 3000
Rfio = 250
CORRENTE,,,, = 20 mA

Tensdo = 19V - 0,020 A(300Q + 250) = 12,5V

Este sistema suportara o PMV D30, pois a tensdo
de 12,5V é maior que os 8 VCC necessarios para
nao HART e 9,4 VCC para HART.
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10. Controle

Posicionador digital D30 FCD PMPRBIM0030-06-A5 — 01/26

10.1 D30 5 botdes

0 posicionador é controlado usando os cinco
botdes e a tela, que podem ser acessados
quando a tampa de aluminio é removida.

Para funcionamento normal, a tela mostra o valor
atual. Pressione o botéo ESC por dois segundos
para exibir o menu principal.

-
Use os botoes ~— Para navegar pelo menu
principal e pelos submenus.

0 menu principal é dividido em um menu basico
e um menu completo.

10.1.1 Outras funcées

ESC

Saia do menu sem fazer nenhuma alteragédo
(desde que as alteragdes ndo tenham sido
confirmadas com OK).

FUNG
Para selecionar a fungéo e alterar pardmetros.

0K
Para confirmar a selegéo ou a alteracéo de
parametros.

INDICADOR DE MENU
Exibe a posicao da linha atual do menu no menu.

EM SERVIGO

0 posicionador esta seguindo o sinal de entrada.
Este € o status normal quando o posicionador
esta funcionando.

FORA DE SERVIGO

0 posicionador nao esta seguindo o sinal
de entrada. Parametros criticos podem ser
alterados.

MANUAL

0 posicionador pode ser manipulado
manualmente usando os botées. Consulte a
secdo “Man/Auto”, pagina 36.

a1 MENU BASICO 3
} mavauto |

[ DESPROTEGIDO 0K

DESPROTEGIDO

A maioria dos parametros pode ser alterada
quando o posicionador esta na posi¢éo
“Desprotegido”. Entretanto, parametros criticos
sao bloqueados quando o posicionador esta na
posicéo “Em servico”.

Cor do LED (R = Vermelho, Y = Amarelo, G = Verde)

R | A posicdo real da valvula desvia da posi¢ao
solicitada/definida

Y | Valvula totalmente aberta/fechada usando Corte
(= 0K)
G | Posigao da valvula de controle (= OK)

Cddigos enquanto Fora de servigo

R | Y | Sinal de entrada nao calibrado
Y | G | Sinal de retorno néo calibrado
Y | Y | Forade servico (= OK)

Alarme de calibragao

R | G | Nenhum movimento de retorno. Verificar a
ligagao do atuador ao posicionador

Sem ar disponivel* (alarme disponivel apenas
quando sensores de pressdo estdo instalados)

Nenhuma conexao de pot Verifique o cabo do
pot dentro do posicionador.

Nao ha retransmissao de ar. Verifique o cabo no
interior do posicionador.

Pot. ndo calibrado. Va para Calibrate-> Expert->
Pot no menu LCD.

R|Y

R|G|G
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10.1.2 Indicador de menu >~
Existem indicadores nos dois lados da janela — | MENU COMPLETO

de exibicdo e eles indicam o seguinte:
| MAN/AUTO
Piscando na posicéo Fora de servigo

Piscando na posi¢éo Manual —_
— Iy MENU COMPLETO

[ |
Exibido na posicao Desprotegido - CAL|BRAR I
Os indicadores no lado direito mostram
a posicao no menu atual. MENU COMPLETO I
10.1.3 Menus
Para exibir os menus, vocé pode selecionar: i MENU DE MUDANGA I

- Menu basico, o que significa que vocé pode
navegar por quatro itens de menu diferentes

- Menu completo, que compreende dez etapas.
Use o Menu de Mudanca para navegar pelos
itens do menu

0 menu completo pode ser bloqueado usando
uma senha.

0s menus principais sdo mostrados na
préxima pagina e os submenus nas paginas
subsequentes.

10.1.4 Alterar valores de parimetros

Alterar pressionando 4 D até que a figura
desejada esteja piscando.

Pressione ~— harairparaa figura desejada.
Confirme pressionando OK.

Uma mudanca pode ser desfeita pressionando
o0 botdo ESC, que retorna ao menu anterior.
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10.1.5 Sistema de menu

MENU COMPLETO
MENU BASICO LER
LER : :
: : MENU COMPLETO
MENU BASICO MAN/AUTO
MAN/AUTO i :
+ + MENU COMPLETO
MENU BASICO CALIBRAR

CALIBRAR + +
+ 4 MENU COMPLETO
MENU

MENU BASICO DE MUDANGA
MENU DE MUDANGA + %
| MENU COMPLETO
STATUS

0s menus s&o descritos nas pdginas seguintes.

_(]_
_[>_

=
m
=
c

COMPLETO
GURACAO

()
(=]
=
=l

_(]_
_[>_

=
m

NU COMPLETO
STE

>
—
(=

_<]_
_[)_

MENU COMPLETO
ALARMES

Y =

MENU COMPLETO
AJUS FAB
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MENU BASICO
CALIBRAR

Primeira partida

“Calibrate” é exibido automaticamente no menu
basico na primeira vez que a energia ¢ aplicada.
Pode ser selecionado no menu basico ou
completo a qualquer momento.

Dica! Calibragdo rapida instantanea

0 D30 pode ser calibrado instantaneamente
pressionando os botdes superior + inferior por
5 segundos (veja a figura). Esta funcéo esta
disponivel em qualquer posicéo do menu.

Uma calibracéo automatica completa levara
alguns minutos dependendo do tamanho do
atuador e inclui a calibracéo do limite final (zero
e amplitude), ajuste automatico (dinamicamente
define os parametros de controle para o pacote
atuado que o posicionador esta controlando) e
uma verificagéo da velocidade do movimento.
Inicie a calibracéo automatica selecionando
Auto-Cal e depois responda as perguntas no visor
pressionando OK ou a respectiva seta. Apds a
calibragéo, o desempenho da posi¢éo pode ser
ajustado alterando-se a configuracéo de ganho.
Veja pagina 32.

Mensagens de erro de calibragcdo

Se ocorrer uma falha durante a calibragao,
uma das seguintes mensagens de erro podera
ser exibida:

Nenhum movimento/pressione ESC para
abortar

Normalmente, o resultado de um problema
de entrega de ar para o atuador, uma valvula
ou atuador enroscado ou montagem incorreta
e/ou arranjo de conexao. Verifique se ha ar
de alimentacgao adequado no posicionador,
tubulag@o comprimida, dimensionamento
adequado do atuador, articulacio adequada
e disposicao de montagem.

Calibragao rdpida instantanea

Pot nao calibrado/pressione ESC para abortar
0 potenciometro esta fora de alcance.

0 potenciometro ¢ alinhado usando o menu
Calibrate - Expert cal - pot. A sequéncia de
calibragdo devera ser reiniciada apds a falha
ser corrigida.

Primeira partida, Profibus PA

Para o Profibus PA, conecte o sinal de entrada
na posicao 1 e 2 no bloco de terminais. Veja
Conexdes elétricas no manual.

Em SETUP/Devicedata/Profibus: altere o
endereco de 126 para qualquer nimero entre
1-125. Nunca use 0 mesmo niimero com mais
de uma unidade. Instale os valores no modo
a prova de falhas, para comunicagao quando
houver perda de sinal.

Calibre a unidade.

0Os arquivos GSD estao disponiveis em nossa
pagina www.pmv.nu

Para instalar o arquivo D30_PROFIBUS.DDL

no Siemens SIMATIC PD.

1. Mova os arquivos para o diretorio no qual
o Devicelnstall.exe esta localizado.

2. Execute o Devicelnstall.exe
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Parametro Descricéao

SP Setpoint

READBACK Posicéao

POS_D Posicéo digital
CHECKBACK
RCAS_IN Cascata remota

RCAS_OUT Cascata remota

Tabela de bytes de status
MSB LSB

00 0 0 1 0 «x
00 0 0 1 1 x
00 0 1 0 0 «x
00 0 1 1 1 x
1.0 0 0 0 0 x
1.0 0 0 0 0 0
1.0 0 0 1 0 0
10 0 0 1 0 1
10 0 0 1 1 0
1 0o 0 0 1 1 1

Exemplo SP = 43,7% e 50%

Flutuador Hex
43,7 42 2E CD CC
50,0 42 43 00 00

Posicionador digital D30 FCD PMPRBIM0030-06-A5 — 01/26

0 SP tem 5 bytes, 4 bytes para o valor de flutuacéo
e um byte de status. 0 byte de status precisa ser
128 (0x80Hex) ou superior para que o D30 o aceite.

0 READBACK tem 5 hytes, 4 bytes para o valor de
flutuagdo e um byte de status.

Retorna a posigéo real como um valor digital
com2definicbes como abaixo

0 = Nao inicializado

1 = Fechado

2 = Aberto

3 = Intermediario

Informacdes detalhadas do dispositivo, codificadas
bit a bit.

Varias mensagens podem ocorrer a0 mesmo tempo.

0 RCAS_IN tem 5 bytes, 4 bytes para o valor de
flutuacdo e um byte de status.

0 RCAS_OUT tem 5 bytes, 4 bytes para o valor de
flutuagdo e um byte de status.

Significado Informacgées do D30

X

X
X
X
X

- - A Ao

Nao conectado

BYTE

4+1=5

4+1=5

4+1=5

4+1=5

Falha do dispositivo Falha do médulo PROFIBUS PA
Falha do sensor Nenhum valor de sensor
Fora de servigo Bloco de fungéo Al no modo 0/S
Bom - Nao em cascata Valor medido OK
Todos os valores de alarme usados

0K
Abaixo do limite inferior Lo Alarme de aviso
Acima do limite alto Hi Alarme de aviso
Lo-Lo Alarme critico
Hi-Hi Alarme critico

Status

80

80

30
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(FF) Blocos de funcdo Foundation Fieldbus
Blocos de fungéo sdo conjuntos de dados
classificados por fungéo e uso. Eles podem ser
conectados uns aos outros para resolver um
processo de controle ou para um controlador DCS.
Para obter uma boa introducéo e compreensao

do FF, consulte www fieldbus.org e baixe o
“Technical Overview” das paginas About FF.

(TB) Bloco do transdutor

0 TB contém dados especificos da unidade.

A maioria dos parametros € igual aos parametros
encontrados na tela. Os dados e a ordem dos
dados variam entre diferentes produtos. Os
parametros do setpoint do bloco AO (SP) e do
valor do processo (PV) sdo transceptados para o
TB através de um canal. 0 TB tem que estar em
AUTO para o bloco AO estar em AUTO.

0 posicionador deve estar no modo menu-
automatico e em servigo para ser controlado a
partir do Fieldbus. Se o posicionador for colocado
no modo de menu manual, o bloco do transdutor
sera forgado para o override local (LO). Desta
forma, uma pessoa no campo sera capaz de
controlar o posicionador a partir do teclado, sem
colisdo com um loop de controle.

(RB) Bloco de recursos

0 RB é um conjunto de parametros que parece
0 mesmo para todas as unidades e produtos.
Os valores do RB definem informacoes sobre
a unidade que dizem respeito ao protocolo
Fieldbus, como, por exemplo, MANUFAC_ID,
que informa a ID exclusiva do fabricante. Para
o Flowserve, é 0x464C53. 0 RB tem que estar
em AUTO para o bloco AO estar em AUTO.

(A0) Bloco de saida analdgica

0 AO segue o padrao da Fieldbus Foundation
em conteudo e acdo. Ele é usado para transferir
os pontos de ajuste (SP) do barramento para o
posicionador.

CAS_IN (entrada em cascata) e RCAS_IN
(entrada em cascata remota) sao selecionadas
como entradas para o bloco A0, dependendo do
parametro MODE_BLK. A entrada selecionada
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BKCAL_OUT [
. [JCAS_IN
Visdo geral ouT ]
loco A RCAS_OUT
do bloco AO L rcas v O
Transdutor []

sera retransmitida para o parametro SP do bloco
AO0. BKCAL_OUT (saida calculada de volta) é
uma saida calculada que pode ser enviada de
volta para um objeto de controle, de modo que
as batidas de controle possam ser evitadas.
Normalmente, o valor BKCAL_OUT é definido
como o valor do processo (PV) do bloco AO,

ou seja, a posi¢éo real medida da valvula.

OUT ¢ a saida calculada principal do bloco AOQ.
Durante uma acgéo limitada (rampa) do bloco

A0, o parametro RCAS_OUT fornecera o ponto
de ajuste final e o parametro OUT sera a saida
limitada. O bloco transdutor é conectado através
de um canal ao bloco AO. Através deste canal,

o valor OUT e SP sdo transceptados.

Para definir o bloco AO para AUTO,0 TB e o
RB devem estar em AUTO. Além disso, o bloco
A0 deve ser agendado. Usando o National
Instruments Configurator; agendamento pode
ser feito adicionando a unidade a um projeto
e, em seguida, clique no icone "carregar no
dispositivo".

Para gravar um valor de setpoint manualmente,
adicione Man ao parametro MODE->Permitted
e, em seguida, escolha MODE->Target como
Man. Certifique-se de que a unidade esteja
programada.

Exemplo

Um controle de loop de bloco FF comum pode ser
semelhante ao seguinte: Onde o posicionador é
representado pelo bloco AO.

Al PID AO
ouT O » 11 ouT O »] CAS_IN
BECAL_IN BECAL oOUT
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MENU BASICO [)
CALIBRAR

0 contetido do menu é mostrado na préxima pagina. Os varios textos do menu estao descritos abaixo.

Auto-Cal
Comecgar a ajustar

Perder valor anterior? OK?

Diregdo? Air-to-open.
Diregéo? Air-to-close.
Em servigo? Pressione OK

TravelCal
Iniciar cal
Perder valor anterior? OK?

Em servigo? Pressione OK
Executar

Normal
Executar G, F, E, D, C, B, A

Autoajuste e calibragéo de posigoes finais

Inicia o ajuste. Perguntas/comandos sdo exibidos durante a
calibragéo. Selecione o tipo de movimento, fungao, etc. com <~ e
confirme com OK, conforme mostrado no grafico da préxima pagina.

Um aviso de que o valor definido anteriormente sera perdido (ndo
durante o primeiro autoajuste).

Selecione para funcéo direta.
Selecione para funcéo inversa.

Calibragao terminada. Pressione OK para iniciar o funcionamento
do posicionador (Se ESC for pressionado, o posicionador assumira a
posigao "Fora de servico", mas a calibragdo serd mantida).

Calibragdo de posigdes finais
Inicia a calibrag@o da posicao final.

Um aviso de que o valor definido anteriormente sera perdido.
Confirme com OK. A sequéncia de calibragao é iniciada.

Calibragao terminada. Pressione OK para iniciar o funcionamento do
posicionador. (Se ESC for pressionado, o posicionador assumira a
posicéo "Fora de servigo", mas a calibragao sera mantida).

Ajuste de ganho
Ganho de 100%

Possibilidade de selecionar um ganho menor ou maior em etapas.
A configuragao padréo é D. A é o ganho mais baixo e G é o mais alto.

Obs.: O P.I.D. original serd sempre exibido na tela
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Opcao de retorno
Calibracao do transmissor 4-20 mA

Go to menu shown in diagram.

Connect mA meter | and check reading.
Adjust output signal using Up or Down key
until meter | reads 4.00 mA.

Finish by pressing OK.

Repeat the above for 20 maA.

CALIBRATE Expert cal Transm. Transm low
Expert cal Transm. Transm low LO= 4,0mA

Transm. Transm hi
Transm hi = Hi= 20,0mA = <O OD@

10-28V DC

0 valor do transmissor de 4-20 mA ndo serd exibido no LED D30.
Somente no medidor de mA externo.
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Calibracdo Expert

Posicionador digital D30

Ao entrar no modo “ExpertCal” - percorra a lista de
parametros descritos abaixo.

Defina valores quando aplicavel. Confirme
pressionando OK.

Setpoint LO: Use o calibrador ajustado em 4 mA
(ou defina outro valor na tela). Pressione OK.

Setpoint HI: Use um calibrador em 20 mA
(ou defina outro valor na tela). Pressione OK.

Press&o LO: Use uma fonte de 1,4 bar (20 psi) (ou defina
outro valor na tela). Pressione OK. Leitura de pressao
apenas possivel no D30 com sensor de pressao
embutido.

Pressao HI. Use uma fonte de 8 bar (115 psi) (ou defina
outro valor na tela). Pressione OK. Leitura de pressao
apenas possivel no D30 com sensor de pressao
embutido.

Transmissor: Conexdo 10 - 28 VCC. Conecta um medidor
externo de mA ao loop. Leia o valor baixo no medidor mA
e ajuste com a tecla para cima/baixo. Pressione OK para
definir o valor baixo.

Repita o procedimento para definir o valor alto.

Veja também o video em www.pmv.nu

Pot: Configuracdo do potenciémetro, consulte a se¢éo 5.
Veja também o video em www.pmv.nu

Reinicializagdo completa: Restaura todos os valores
definidos e entra no modo de fabrica. Para redefinir
somente os valores, use FACT SET no menu principal,
veja abaixo.
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0 contetido do menu é mostrado nas figuras a direita e os textos sdo descritos abaixo:

MENU BASICO
LER [)

Os valores atuais podem ser lidos usando o Menu Ler e alguns valores podem ser redefinidos.
Pos Mostra a posi¢ao atual

Set&pos Set point e posicao ‘D LER
Set&dev Set point e desvio pos
Grafico pos Mostra o grafico de posicéo ? — Estatisticas
Temp Mostra a temperatura atual n ciclos
LER ¢
. set&pos -
Estatistica Estatisticas
n ciclos Mostra o nimero de ciclos. frequéncia de pulso
1 ciclo = [movimento V
da valvula+mudanca Estatisticas
de direcdo+movimento Ccurso acc
na direcéo oposta] ¢
independentemente Estatisticas
do tamanho de cada LER desvio médio
movimento/langamento. set&dev
Curso acc Curso = [% acumulado da ﬁ7 Estatisti
valvula que se moveu/100]. statisticas
LER desv m. abs
Exemplo: mova 60% para Grafico Pos
cima + mova 40% para Estatisticas
baixo => Curso Acc = 1 tempo de execugao

desvio médio ~ Mostra o desvio acumulado LER
em % temp

desvio m.abs Mostra o desvio absoluto
acumulado em %

(}

Estatisticas
N.° de reinicializagdes

~

| [

N.° de Mostra o namero de LER Estatisticas
reinicializagdes  reinicializages Estatistica [ | extr. temp
tempo de Mostra o tempo de execucéo ? <~
execugao acumulado desde a ultima Estatisticas
reinicializagao LER histograma
Extr temp Mostra temperaturas Alarmes <7
extremas, minima e maxima Estatisticas
Histograma Mostra a posi¢éo e o tempo Reset stat
para o valor da posigédo
Alarmes Exibe alarmes disparados
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MENU BASICO | D
MAN/AUTO

0 menu Man/Auto é usado para alternar entre os
modos manual e automatico.

. . ' 5 AUT, OK=MAN MAN, OK=AUT
0 conteado do menu & mostrado nas figuras a ~D— _ 0 —0K — 7 o
L = . . P0S=12,3% P0S=12,3%
direita e os textos sao descritos abaixo:

AUT, OK = MAN
Posicionador no modo automatico

0Obs.: Ao mudar entre 0 modo MAN e AUT, o
MAN. OK = AUT botdo OK deve ser pressionado por 3 segundos.
A =

Posicionador no modo manual

No modo MAN, o valor do POS pode ser alterado
usando < < . 0s botdes aumentam/
diminuem o valor em etapas. 0 valor também
pode ser alterado da mesma maneira como para
os outros valores de parametros, conforme
descrito na pagina 30.

Outras funcées
C+ pode ser totalmente aberto pressionando
2\ e imediatamente OK simultaneamente.

C- pode ser totalmente aberto pressionando
< e OKsimultaneamente.

C+ e C- podem ser totalmente abertos para
limpeza pressionando £ e 0K
simultaneamente.
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MENU BASICO D
MENU DE MUDANCA

0 Menu de Mudanga é usado para escolher
entre o menu basico e o menu completo.
0 contetido do menu é mostrado nas figuras a [

Menu completo | ok
nao
Néo Menu completo selecionado. QF

direita e os textos sdo descritos abaixo:

Sim Menu basico selecionado.
Menu completo | ok

sim

0bs.: 0 Menu pode ser blogqueado com uma
senha, consulte 0 menu Configuragéo.

STATUS DO MENU D
COMPLETO

0 Menu de Status € usado para selecionar se
o posicionador esta ou ndo em servigo.

0 contetido do menu é mostrado nas figuras % STATUS o0k
a direita e os textos sdo descritos abaixo: fora de servigo
Fora de servigo N&o em servico. Indicador +
intermitente no canto
superior esquerdo do visor. STATUS. 0K
em servico
Em servigo Posicionador em servigo.
Parametros criticos ndo
podem ser alterados. Obs.: Ao mudar entre Em servigo e Fora de
servigo, 0 botdo OK deve ser pressionado por
3 segundos.
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MENU COMPLETO
CONFIGURAGAO

.

0 menu de configuracdo é usado para vérias configuragdes.
0 contetido do menu é mostrado no grafico na préxima pagina e os varios textos sio descritos abaixo:

Atuador
Rotativo
Linear

Alavanca
Curso da alavanca

Cal de Nivel

Direcdo
Direto
Inverter

Caractere
Linear

Igual %
Abertura rapida
Raiz quadrada

Personalizado

Caract personalizado

nimero de ponto

Curva personalizada

Tipo de atuador Tamanho do atuador
Atuador rotativo. Pequeno
Atuador linear. Médio

Grande

Extragrande

Apenas para atuador linear.

Tempo esgotado
10s

25s

60s

180s

Comprimento do curso para obter a exibi¢ao correta. Entrada necessaria apenas no caso de o valor de

exibicéo estar desativado

Calibracéo de posicdes para alcancar a exibicao correta.

Funcéo direta (aumento de sinal é aberto). 0 indicador/fuso gira no sentido anti-horario.

Funcéo inversa.

Curvas que mostram a posigao como uma fungao do sinal de entrada.

Veja o diagrama.

Crie uma curva propria.

Especifique o nimero de pontos
3,5,9,17 ou 33)
Digite valores nos eixos X e Y.

Movimento

y
A
T Qo
Quadrada
1 Linha
Igual%

Sinal

Intervalo atual (use esta funcédo para dividir o intervalo)

0%=4,0 mA
100%=20,0 mA

Possibilidade de selecionar quais valores de sinal de entrada corresponderdo a 0% e 100% de
movimento, respectivamente.

Exemplos de configuragdes: 4 mA = 0%, 12 mA = 100%, 12 mA = 0%, 20 mA = 100%.
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Faixa de curso  Ajuste das posicoes finais
0% =0,0% Selecione Fora de Servigo.
Defina o valor percentual
para a posi¢ao final
desejada (por exemplo, 3%).
Definir 0% Selecione Em Servigo.

Conecte o calibrador.
Avance para a posi¢ao
final desejada (0%) e
pressione OK.

Selecione Fora de Servico.
Defina o valor percentual
para a posi¢ao final
desejada (por exemplo,
97%).

Selecione Em Servico.
Conecte o calibrador.
Avance para a posi¢ao
final desejada (100%)

e pressione OK.

Controle de curso Comportamento na posigdo
final definida
Escolha entre Livre
(o posicionador controlara
até que um topo mecanico
seja alcangado), Limite (pare
na posicéo final definida)
e Corte (valor padrao. Va
diretamente para uma
parada mecanica em um
ponto de ajuste redefinido).
Semelhante a Definir baixo.
Selecione a posicéo
para Corte e Limite nas
respectivas posigdes finais.
Definir senha para acesso
ao menu
0s numeros entre 0000 e 9999 podem ser usados
como codigos de acesso. 0 = ndo é necessaria
senha

100% = 100,0%

Definir 100%

Definir baixo

Definir alto
Valores

Senha

Aparéncia Em exibicao
Idioma Selecione o idioma do menu.
Unidades Selecione unidades.
Def. Exibir Selecione os valores a

serem exibidos durante o
servico. O display reverte
para este valor 10 minutos
apos qualquer alteragéo.
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Menu Iniciar Iniciar no menu Bésico ou no
menu Completo.
Orient Orientacdo do texto na tela.
Modo Par Exibicdo de parametros de
controle como P, I, D ou K,
Ti, Td.
Dados do dispositivo
HW rew
SWrew Parametros gerais.
Capacidade
HART Menu com parametros
HART. Apenas alteravel
com o comunicador HART.
E possivel ler na tela.
Profibus PA
Status Indica o status atual
ID do
dispositivo  Nimero de série
Endereco  1-126
Tag ID atribuido
Descritor Descricéo do ID
Data Data de lancamento do SW
A prova
defalhas  Valor = posigdo predefinida
Tempo = tempo definido
+10 seg = tempo antes do
movimento
Acéo da valvula = a prova de
falhas (posigao predefinida)
ou ultimo valor (posicao
atual)
Saida de alarme = Ligado/
Desligado
Foundation Fieldbus

ID do dispositivo Niimero de série

Nod address  Endereco no barramento
fornecido pelo sistema DCS

TAG-PD_TAG Nome fornecido pelo
sistema DCS

Descritor Posicionador D30

Data Data de lancamento do SW

Sim jumper Simular jumper,

funcionalidade de simulagao
FF ativada = LIGADO
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MENU COMPLETO D
AJUSTE

0 contetido do menu é mostrado no grafico na préxima pagina e os varios textos sio descritos abaixo:

Tempo de fechamento Tempo minimo entre a abertura total e o fechamento.

Tempo de abertura Tempo minimo entre o fechamento e a abertura total.

Deadband Configurar deadband. min. 0,1%.

Expert Configuracdes avancadas.

Controle Veja as explicacdes abaixo.

Togglestep Ferramenta de teste para verificar funcoes. Sobrepde uma onda quadrada

no valor definido.

Autoteste Teste interno do processador

Desfazer Vocé pode ler as tdltimas 20 alteragdes.

Parametros P,1,D e K,Ti,Td
Se um dos ganhos for alterado, o valor correspondente no outro conjunto de ganhos sera alterado
adequadamente.
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MENU COMPLETO
ALARMES

-

0 contetido do menu é mostrado no grafico na préxima pagina e os varios textos sio descritos abaixo:

Desvio
Ligado/Desligado
Distancia

Tempo

Alarme ligado
Acéo da vélvula

Limite 1
Liga/Desliga
Minipos
Maxpos
Histerese
Alarme ligado
Acéo da valvula

Limite 2

Alarme gerado quando ocorre desvio

Alarme ligado/desligado

Distancia permitida antes que o alarme seja gerado.
Tempo de desvio total antes que o alarme seja gerado.
Selecionar Liga/Desliga oferece saida nos terminais.
Comportamento da valvula quando o alarme é gerado.

Alarme acima/abaixo de um certo nivel.

Alarme ligado/desligado.

Ajuste da posigcéo minima desejada.

Ajuste da posicdo maxima desejada.

Histerese desejada.

Selecionar Liga/Desliga oferece saida nos terminais.
Comportamento da valvula quando o alarme é gerado.

Veja o diagrama abaixo!

Veja Limite 1.

Limite de Alarme 1 ligado

Limite de Alarme 2 ligado

U,

Definir valores de alarme e histerese
100% =1~

— Limite 1, maximo
Limite de Alarme 1 desligado —|- Histerese

— Limite 2, maximo

Limite de Alarme 2 desligado 1 Histerese

Limite de Alarme 2 desligado —{— Histerese
— Limite 2, minimo

Limite de Alarme 2 ligado

Limite de Alarme 1 desligado —t Histerese
—L Limite 1, minimo
0% =

Limite de Alarme 1 ligado
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Temp Alarme baseado na temperatura

Ligado/Desligado Alarme de temperatura ligado/desligado.

Baixa temperatura Configuracéo de temperatura.

Alta temperatura Configuracéo de temperatura.

Histerese Histerese permitida.

Alarme ligado Selecionar Liga/Desliga oferece saida nos terminais.

Acdo da valvula Comportamento da valvula quando o alarme é gerado.
At vélvula

Nenhuma agao
Ir para abrir
Ir para fechar

Manual

Apenas alarme gerado. Operagoes ndo afetadas.
A vélvula move-se para 100%. O posicionador muda para a posigéo Manual.
A vdlvula se move para 0%. O posicionador muda para a posicao Manual.

A vélvula permanece na posico inalterada. O posicionador muda para a posi¢ao Manual.

MENU COMPLETO D
AJUS FAB

0 contetdo do menu é mostrado no grafico abaixo.

0Os valores padrao que foram definidos na entrega podem ser redefinidos usando 0 menu Ajus Fab.
0Os valores da calibracéo e de outras configuragdes seréo perdidos.

AJUS FAB
nao
X
A_JUS FAB wa Desgartar ) L o] Pressione OK | 0k| Entrada aceita | 0K
sim configuragdes? por 3 segundos 1
AJUS FAB
Feito
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READ pos
set&pos
MAN/AUTO |JAUT,OK=MAN __[MAN,OK=AUT set&dev
G Highest Pos Graph
CALIBRATE JAutoCal F [Supply Pr* n cycles
[TravelCal E C+ & C-** acc travel
Balance D default temp mean dev
pot C outsignal m. abs dev
full reset B statistics runtime
A Lowest lalarms # of reset
normal extr temp
Histogram
Reset stat
SHIFT MENU Basic menu
Full menu lsmall
Imedium
O O SERVIC large
STATUS IN SERVICE [Texas-size
linear
SETUP JActuator lequal %
Lever* |Stroke JAir To Open Jquick open
|Lever cal Air To Close custom
Direction sqr root
[Character #of points |X0=
Cust chr Cust curve JY0=
0% =
Set 0%
Curr range 100%= 0% =
lset100%  [set0%
[Trvl range 100%=
|set 100%
[Trvl ctrl free [Cutoff Low direct
[Set low cutoff [Cutoff Hi Direction reverse
i Limit Low
Limit Hi Pos/Set Position
[Transm. Set Point
Passcode Joid |New_0=0ff
lenglish
|Appearance Language lsvenska
[deutsch
francais percent
Italiano mA
lespariol mm percent
norsk lcm mm
chinese inch cm
[degrees inch bar
Units Setpoint degrees psi Grad C
[Position kPa Grad F
[Pressure™ Kelvin
[Temp
Def. Displ
[Start menu position
last value set&pos
[Start Logo On/off basic set&dev Message
full menu [Tag
LED |on/off Descriptor
Date
Orient. |normal Device ID
lfipped HW rev Poll adr
[SW rev JAssemblyno
[Devicedata [Capability Univ cmd
Hart [Spec cm
Burst On/off
TUNING Close time PID params
Open time K. Ti,Td Run time
[Deadband Spring Adj cycle time
Expert Friction size
start
|Abort step
ALARMS Deviation |Oonloff
Distance
Limit [On/off Time
[Minpos larm out
[Maxpos On/off On/off Valve act
[ i Max diff Min Pres
JAlarm out Alarm out Max Pres On/off
alve act [Valve act Hysteresis Low temp Ino action
[Pos=Pres JAlarm out High temp jgoto open
Pressure [Valve act Hysteresis goto close
Alarm out Valve act _]manual
[Temp Valve act

FACT SET no
yes

(*) appear if Linear set

(**) appear if pressure sensor exist
(x) Position is show in upper row (PID, KTiTd, Min Pulse)
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11. Manutencao/Servico

Ao realizar um servigo, substituicdo de uma placa de circuito, etc., pode ser necessario remover e recolocar varias
pecas do posicionador. Isso é descrito nas paginas a seguir.

Leia as Instrugdes de Seguranga na pagina 4 e na pagina 5 antes de comecgar a trabalhar no posicionador.

A limpeza é essencial quando se trabalha com o posicionador. A contaminagéo nos dutos de ar levard
inevitavelmente a disturbios operacionais. Ndo desmonte a unidade mais do que o descrito aqui.

NAO desmonte o bloco da vélvula porque sua fungéo serd prejudicada.

Ao trabalhar com o posicionador D30, o local de trabalho deve estar equipado com prote¢do contra descarga
eletrostatica antes que o trabalho seja iniciado.

Alteragdes no D30 podem anular a garantia

A Sempre desligue o ar e os suprimentos elétricos antes de iniciar qualquer trabalho.

Consulte a segéo para condigdes especiais para uso seguro e pegas de reposicdo na pagina 5/

Entre em contato com um escritdrio da Flowserve para obter informagdes sobre o0s procedimentos corretos.
www.pmv.nu ou infopmv@flowserve.com

11.1 Desmontagem do D30

Remover a tampa e a tampa interna

¢ Desaperte os parafusos (A) e remova a tampa. Ao montar a tampa — consulte pagina 5. Aperte os
parafusos com um torque de 0,7 Nm.

e Retire 0 ponteiro de seta, (B).

e Desaperte os parafusos (€) e remova a tampa interna. Ao reinstalar a tampa interna, aperte os
parafusos com torque de 0,3 Nm.

e Se equipado com switches, remova a pilha de cames

Obs.: A remogéo da tampa interna anulard a garantia.




-
FLOWSERVE Posicionador digital D30 FCD PMPRBIM0030-06-A5 — 01/26

11.2 Placas de circuito (PCB)

Atencéo! Desconecte ou desligue a fonte de alimentacéo elétrica antes de iniciar qualquer
trabalho.

Levante a placa de circuito da tela.

Solte as conexdes de cabo com muito cuidado.

Solte os dois parafusos B e levante a placa de circuito.

Ao reinstalar a placa de circuitos, aperte os parafusos com torque de 0,3 Nm.
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11.3 Swicthes de limite

Solte os dois parafusos x que prendem a tampa
plastica e remova-os. Retire a tampa plastica.
Quebre a protecdo plastica localizada na tampa
plastica principal para garantir que haja uma
abertura para os switches/cames. Ao reinstalar
a tampa plastica, aperte os parafusos com
torque de 0,3 Nm.

Ao instalar o cartdo do switch, certifique-se de
que ele esteja corretamente colocado. Prenda
a placa de circuito com os dois parafusos que
prendem a tampa plastica. Certifique-se de
que os orificios estejam centralizados antes de
aperta-los. Aperte os parafusos com um torque
de 0,3 Nm.

Obs.: Ao instalar o conjunto de cames para
switches mecanicos, retraia primeiro ambos
o0s bracos do switch.

Instale o conjunto do came e coloque 0s
parafusos sem apertar muito para obter atrito
suficiente para travar os cames.

Ajuste a camara inferior primeiro e depois
a camara superior Veja a pagina 23.
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11.4 Bloco de valvulas

Atencao! Desligue o suprimento de ar e
energia elétrica antes de iniciar qualquer
trabalho.

¢ Remova os trés parafusos (A4) e levante o
bloco de valvulas

0bs.: Ndo desmonte o bloco de valvulas

e Ao instalar o bloco de valvulas — aperte os
dois parafusos a 0,4 Nm.

11.5 Sensores de pressao (opcional)
Sensores de pressao estao disponiveis como
opcao. Eles indicam presséo de suprimento e
ar G+, C- e sdo usados pelo ValveSight™ para
permitir diagndsticos avangados de valvulas.

0Os sensores sdo montados em uma placa de
circuito que é montada ao lado da retransmisséo
de ar no piso da caixa usando trés parafusos.
Aperte os parafusos com um torque de 0,4 Nm.

Remova 3 parafusos do alojamento do
posicionador. Insira a placa do sensor de
pressao, incluindo os anéis de vedacéo, no
alojamento. Aperte os 3 parafusos. Insira os
cabos de fita na placa do sensor de pressédo
e na placa principal do posicionador.

Posicionador digital D30 FCD PMPRBIM0030-06-A5 — 01/26

PCB do sensor de pressao - vista superior
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11.6 Potenciémetro

Potenciémetro de mola de 90° (270°)

0 potenciémetro carregado por mola pode ser
removido da roda dentada para calibragao ou
substituicéo.

Se 0 potenciometro for substituido ou a
configuracao for alterada, ele deve ser calibrado.

e Selecione 0 menu Calibrar - Especialista - Cal
pot. 0 visor mostra Configurar engrenagem.

¢ Gire o eixo do fuso no sentido horario
para a posicao final e pressione OK. Gire
manualmente ou use as setas para cima/
para baixo (com suprimento ar) para mover
0 posicionador para girar o eixo no sentido
horario.

¢ (Gire o eixo no sentido anti-horario
manualmente ou usando a chave para cima e
para baixo. Garanta que a engrenagem grande
va para uma parada mecanica.

e Mova a mola (7) para o lado e desengate
as rodas dentadas. Gire o potenciometro de
acordo com o visor até que OK seja exibido.
Pressione OK. Veja o desenho abaixo.

e Recue a mola (1) e fixe a calibragdo do
potenciémetro (2). Veja o desenho abaixo.
A mola (1) deve permitir uma pequena
folga, mas ndo a ponto de as engrenagens
poderem se soltar.
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12. Resolucgao de problemas

Sintoma Acao

A alteracéo do sinal de entrada no e Verifique a pressdo de suprimento de ar, a limpeza
posicionador ndo afeta a posigéo do do ar e a conexao entre o posicionador e o atuador.
atuador. e Fora de servico, no modo manual.

e Verifique o sinal de entrada para o posicionador.

o Verifique a montagem e as conexdes do
posicionador e do atuador.

A mudanca no sinal de entrada para o e Verifique o sinal de entrada.

posicionador faz com que o atuador se e Verifique a montagem e as conexdes do

mova para sua posi¢ao final. posicionador e do atuador.

Controle impreciso. e Execute Calibragdo Automatica e verifique se ha
vazamentos.

e Experimente configuracdes de ganho alto e baixo.
¢ Pressao de fornecimento de ar irregular.

e Sinal de entrada irregular.

e Tamanho incorreto do atuador sendo usado.

e Alto atrito no pacote do atuador/valvula.

¢ Excesso de folga no pacote do atuador/valvula.

e Excesso de folga na montagem do posicionador
no atuador.

¢ Ar de fornecimento sujo/umido.

¢ |Implemente autoajuste.
Movimentos lentos, regulacéo instavel. e Aumentar a zona morta (Menu de ajuste).
e Ajustar desempenho (menu Calibrar).
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13. Dados Técnicos

Posicionador digital D30

Angulo de rotacéo

min. 25° max. 100°

Curso

De 5 mm (0,2”)

Sinal de entrada

4-20 mA CC

Fornecimento de ar

1,4-8 barg (20-115 psi) DIN/ISO 8573-1 3.2.3
Livre de dleo, agua e umidade.

Liberagao de ar

Até 760 nl/min @ 6 bar (29,3 scfm @ 87 psi)

Consumo de ar

8 nl/min @ 6 bar (0,31 scfm @ 87 psi)

Conexdes de ar

¥” G ou NPT

Entrada de cabos

2x M20x1,5 ou ¥2” NPT

Conexdes elétricas

Terminais de parafuso 2,5 mm2/AWG14

Linearidade <0,4%

Repetibilidade <0,5%

Histerese <0,3%

Zona morta 0,1-10% ajustavel

Visor Grafico, area de exibi¢éo 15 x 41 mm (0,6 x 1,6”)
U 5 botoes

Diretrizes CE 2014/30/EU, 2014/35/EU, 2014/34/EU
Queda de tenséo, sem HART | 8V

Queda de tensdo, com HART | 9,4V

Caixa IP66, NEMA 4X

Materiais Aluminio fundido

Tratamento da superficie Revestimento em po

Faixa de temperatura

-40 °C a 85 °C (-40 °F a 185 °F)

Peso

1,8 kg (4 Ibs)

Posicéo de montagem

Qualquer uma

Protocolos de comunicacéo

Hart, Profibus PA, Foundation Fieldbus
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Posicionador digital D30 FCD PMPRBIM0030-06-A5 — 01/26

Tipo SPDT
Tamanho V3

Classificacéo

3 A/250 VCA/1 Aa 30 VCC

Faixa de temperatura

-40°Ca 80 °C (-40 °F a 176 °F)

NJ2-V3-N

Tipo Proximidade DIN EN 60947-5-6:2000
Corrente de carga 1mA</<3mA

Faixa de tensdo 8,2VCC

Histerese 0,2%

Faixa de temperatura -25°Ca80°C(-13 °Fa 176 °F)

Tipo SPDT

Classificagdo 0,4Aa24VCC, Max. 10 W
Tempo de operacéo Max. 1,0 ms

Tensao max. 200VCC

Resisténcia de contato 0,20

Faixa de temperatura

-40°Ca 80 °C (-40 °F a 176 °F)

Switches NAMUR com slots
(SJ2-SN, SJ2-N)

Tipo Proximidade DIN EN 60947-5-6:2000
Corrente de carga 1mA</<3mA

Tensao 8,2VCC

Histerese 0,2%

Faixa de temperatura -25°Ca 80 °C(-13 °Fa 176 °F) SJ2-SN

-40°C a 80 °C (-40 °F a 176 °F) SJ2-SN

Transmissor 4-20 mA

Alimentacéo 11a28VCC
Saida 4-20 mA
Resolucéo 0,1%
Amplitude total da linearidade +/-0,5%
Limite atual da saida 30mACC
Impedancia de carga 8000 a24VCC
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14. Desenho dimensional
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Posicionador digital D30 FCD PMPRBIM0030-06-A5 — 01/26

15. Pecas sobressalentes

Ndo  Pegan.’

Descrigdo

1 D4-SP37PVA | Capa preta incl. parafusos e indicador plano

1 D4-SP37FWA | Capa branca incl. parafusos e indicador plano

2 D4-SP40 Cobertura interna incl. parafusos

3 D4-SP1516 Tampas externas SST, 2, parafusos incl.

4 3-SXXX Adaptador do fuso (XX = 01, 02, 06, 26, 30, 36)

5 D4-SP05-09 | S09 eixo compl. incl. roda de engrenagem, embreagem de fricgéo, mola

5 D4-SP05-21 | S21 eixo compl. incl. roda de engrenagem, embreagem de fricgdo, mola

5 D4-SP05-23 | §23 eixo compl. incl. roda de engrenagem, embreagem de fricgdo, mola

5 D4-SP05-39 | S39 eixo compl. incl. roda de engrenagem, embreagem de fricgéo, mola

6 D4-SP400 Retransisséo de ar completa, incl. cabo, vedacéo, parafusos

7 D4-SP08 Potenciometro compl. incl. mola, suporte, cabo

8 | 3-SP37HR Conjunto de PCB LCD

9 | D4-SP7-80H | Placa mae PCB 4-20 mA/HART

9 D4-SP7-80P | Placa mée PCB Profibus PA

9 D4-SP7-80F | Placa mae PCB Fieldbus

10 | D4-SP84-3 Conjunto do sensor de pressdo completo

11 | D4-SPGB Saco com parafusos, anéis 0, vedacoes, par de silenciadores de latédo
sinterizado, prensa-cabos

12 | D4-SP940M | Bloco do calibrador G, completo incl. parafusos, vedagdes, 3 calibradores/SST,
latdo

12 | D4-SP940N | Bloco do calibrador G, completo incl. parafusos, vedagdes, 3 calibradores/SST,
latdo

13 | D4-SP081S | Switches de limite SPDT mecanico completos

13 | D4-SP081 N | Comutadores de limite Namur V3 P e F NJ2-V3-N compl.

13 | D4-SP081 P | Switches de limite SPDT de proximidade completos

13 | D4-SP0815 | Comutadores de limite Namur com ranhura P e F SJ2-SN compl.

13 | D4-SP0816 | Comutadores de limite Namur com ranhura P e F SJ2-N compl.

Obs.: A substituicdo de pegas certificadas exige qualificagéo adequada e conhecimento das normas aplicveis.
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16. Declaragao de Conformidade

—
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EU Declaration of Conformity

We, PMV Automation AB, Korta Gatan 9, SE-171 54 Solna, declare under our sole responsibility that, our product,

D30 - Digital Valve Positioner

is in conformity with the following harmonized legislation:

2014/30/EU - Electromagnetic compatibility (EMC) directive, based on ity with the i of

EN 61000-6-2:2005,

EN 61000-6-2:2005/AC:2005,
EN 61000-6-4:2007, and

EN 61000-6-4:2007/A1:2011

The product is also evaluated by PMV to comply with the following standards:

EN IEC 61000-6-2:2019, and

EN IEC 61000- 019
2014/35/EU - Low voltage (LV) directive', based on ity with the i of
EN 60204-1:2018
U - for explosive (ATEX) directive, based on ity with the i of
standards:
Intrinsically safety EN IEC 60079-0:2018, and
Exia EN 60079-11:2012

Conformityassessment procedures, Modul B and Mode D of the ATEX directive, have been carried out, and the following Notified Bod-

fes attest the compliance of our product type(s) and of the quality of the involved
EU-type examination NB 2460
Exia DNV Product Assurance AS
Veritasveien 1, 1363 Hovik, Norway
Quality assurance NB 0470

NEMKO Group AS
Phiip Pedersens vei 11, 1366 Lysaker, Norway

Product marking(s) Certificate(s) Model code(s)

Presafe 17 ATEX 11142X Issue 1

Nemko O3ATEX4122Q2 DIXAXK-XRXXKK-XKXXKX

®11GExialicT4 Ga -40°C<T,s+85°C

Singed for and on behalf of: PMV Automation AB

UIf Nylund L/[// M /"1///
Qualty Manager s p:

Solna, Sweden,

2024-10-02

1Tho directive, 2014/35/EU, g i i but it has an impact on the
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17. Desenho de controle

FAREES

Apog poynoN 01 UYL

Summeap pamnpayds

oy payund uoneoypow oy

 euibed eu eyjjueld e efan ‘0inbas osn eied [e19adsa 0B3ipuos)

“sa|qusNqu0d sasaydsoune sap suep anbiseld ua $3231d sap 3ss01q e € J35IRYD BP N0 JSNOL 3P JYAT
“Juedtiqey np 13IP

U3 93uBUBIUIEW 3P S31NPPI0Id $3] 19399ds81 39 B1PUSIAWOI ‘B1| NO ‘UBNBAUS,| € J9PPI0Id 3P JueAE
uopeuBWI|e,| ZAYIURIGIP no | 533 ne sap 1331A9 In0gd
“asnaaguep sed 153,u 2UOZ e| anb Juey Juawadinby,| sed 29399UL0IP IN
“anbasuliul 9314N29s e| 133woldwod Jnad syuesodwod ap uonNIASANS e
JUSBWASSIIBAY

*sasaydowie a|gnsnqwod uj sued anseld jo Suidieyo ysniq 4o Suiqqni SAISUIIUI PIOAY

*s24npad0oid 2dUBUIIUIRW SAI| S,J2INJIBJNUBLW Y] O} I3YPE PUB PUR)SIaPUN ‘peal [Jo

“BupIAIFS 310499 JaMOd 193UU0ISIP ‘S3IYdSOWIE 3|qIASNGUIOI JO 3|qewuusel; J0 uoRuS) 3uaAa.d o)
*SNOpJEZey-UoU 3¢ 03 UMOUY SI e $53JuN JusWdINba 193ULISIP 10U 0

*suoieo| (palyisse|d) snopiezey 1oy Ajjigelins Jiedw) Aew syuauodwod Jo uoiNIIsgns
:sBujuiep

® SNIN40 ‘031 'X3LY

youms Jaddn 6-g [BUIWLLB ]
YOIIMS JOMO| £-G [euluLa ]
SOUOIMS INWEN 0} PASN 10U 0| PUE / [BUILLISY

=
007 | cmo
soureg 5iog Bupicooy
Hejes §I0G
VBV OIWISSVIOND V3V SNO3QUVZYH
sayoyms

XXX\ SXX-LZc-XXX-XXGISH  X-XXXNSXX-GLJ-XXX-XXGI G
X-XXX\ XKL Ocd-XXX-XXS|G| 01 SHUN G| POMOJlY
BOJE SNPAIBZEH Y} IO} UOHBOYILED
s|quedwoo pue sjeudoide ue spasu Jun JejewoRULI0d
199} 0€ 40 WQ| Uey} ssa|
2|qeo papjalys salinbay

0

I

[

I

wn g4 1o I
JsjowonusIod

olo

M8E 0:0d
H3NOLLISOd

V3HV SNO3AHVZVH
(sayoyms ou sey yun) (1810e1eYd AUB X BI8YM)
XH=95 HH uolIsod

Auo Joj pesn 8q iou A}iod pauy © 0} payodwy

IS3N] N INSIWI[ 4 nun sjoway
mul L Xanv| v
EEIE] EEI )
& [omeuwn] w asodind % = HAg s 1 2
N 5
[p2usy a duzgzs 10 H
asod weggsid b
Jopieg vugss I g
adA} Jojeoipu; sajeubisap g1 H uol hisjes Asesin
Y3NOLLISOd
adAy youms sajeubisap y uol
V3HY A3IISISYIONN | V3HY SNO3AHVZVH

1000104d UONEOIUNWWIOD SBjeuBiSap [ Uo!
uoneol 8D sajeubisap g uol
NWIXFI-HHHY994-30a08VVYVY
618LZLOLGLYL ELTLLLOLE 8 L9 SV ET L

2p09 [3po 0£a

(X#3 3 uomsod) aNY ( 40 y=r :r uoisod)
¥ pue g uld [eubis indino ywoz-v

29 jim

*36510-911 :BUIMDIP [04UOD 85 sNjDIDdD POJDISOSSD

INOHUM JUSWIB|IO}S

1IN JOJ PUD “ ©G9[0-91 | :BUIMDIP [0JJUOD W4 85 SBN|DA AYDS SAIDUISHD PUD JUSWS|IDJSI

SI9J0S 104 1 SNW4O ¥ 8jou

HOLs 1
4ugs 10

3 Ui 0o nouiim pardos 5q Jou 1onuL JUsLiNbop SIaL

Mee'ssId
Vw08 5
AS'ZESIN

H3NOILISOd

souieg
Aajes

V3HY SNOIAHVZYH
d 10 4=p p uonisod

09SId4
ZPUB | Ul UuOHEPUNOZ SNQPIaL;

/Vvd snqyoid

X1200" L1 81d X331 0 X ZE0Z XLV 00 8Ld SIDIYIUSD 85 POMO|ID BID SRINJDISWS] JUSIGUID JSMO] UJIM Id PUD 17" £9jou = -
X2600° L1 81d X3D31 40 X 6707 XLV 00 8ld DI0DYIHSD 995 POMOID BID S2INJDISWS] JUBIGUID JOMO] UM Id PUD 17 zajou — HieLLs 1
X1600°L 1 8Ld X3D31 40 X 12T X3LV 66 8Ld @IPOUIID 885 PEMO|D BID SSIN|DISUIS) JUSIGLID JOMO] Ujis Id PUD IT'| Lejou ey
Jauieg vwess
IN/SI |29 ©9 | 00l | ool 88 € [ Sz | ve | 6¢ [ 9L ] 00L [ 00L | SNWVN ON-EAPNON] ¥E n fiojes Agesin
IN/SL| 0o | 09 Sv 09 8. | or | sie [ o [se| 1 [ B HIEERENEED s HINOWISOd
IN/SI 3] ) - - 08 or- | Sle | sy | & L L posy A4WixO1d UljWoH d V3HV 3IISISYIONN | V3HY SNO3AVZYH
IN/SI |25 05 | 00l 95 89 96 | Sz | ve |Gz |9L| 05 | ov | SNAWVN NEACTIN| V'€ N G 10 = ‘[ uolsod
IN/S| 09 05 S 09 8/ | or | Gle |6y [se| © U "08W | PIOB UDIIMS [DI1UBUSSN B Zpue L ud [eubis indul ywoz-
- 5) o5 | ool S5 29 S6 | Sc | ve | sc | 9L | OSL | 0SL | aNAWVN IAONTOS| L 8 Py
- ) 05 | 00l S5 29 S6 | sz | ve | 6z | 9L 0SL | 0SL | dNAWVN NO-ONZOS| | z "
IN/SI | ©9 | o5 | oot 95 89 96 | S¢ | ve | 6 [9U| 00l | 0 | 4NWWN NTS| vl 9 v i | e g
IN/SI | oD o5 | ool [ 89 96 o | ve [ gz [9r| oot | o | anwvN Nszrs| v'T s L TR T TR N
IN/ S o o [(eaom dway o ¢[8[«[9]s vlele]u v[ele]t
9L SL 149 MW [ vwi [AIN] HAN [ JUID odAL HOLIMS| ®ioN
wi | xaoa | xav 1 uw (510 p=r (d 10 4=p &)
4 3 v g uoljisod 8pod [EPOoW W Uolisod 8pod [epPow [ uonisod) ' ‘r uol 1S0d)

@®

UoNeINBIUOD [BUILLIG} SBLISS 02Q/0E

G 100 Jonu Jo a1ati $1Us}UCS Su) PUD. UoiSsIiG



gz i9dys

pauqiyoid

pamojly

pamojly

“S)UB|q B|qeINS 13Y10 IO SHUE|q
pajddns Aq pag3nid aq 1snw s3ujuado pasnun ayy
‘pasn aq Aew Spu(S 3]qe) OM) JO WNWIXEW ¥
(uonensny) as)

‘|aA3| aWes ay) uo paj|elsul aq Jou Aew spuej ajqed
“BujjeIsu UayMm pasn aq 1SN SpuelS 3|qed

440 ¢ =3 uonisod

® pue N=@ uonisod 3po3 [9poN
‘8uipeaiyy 1dN pue s3ujuado ynpuod

¥ YUM spun 1oy syuawalinbai [esauan

“ais ay) je ebues ainjeiadwa) Jusiquie sy 1o} Bunes ainjesedwey

& oABY pUE SBOUEISUI |2 U pajoalold Aljeolueyoau Ajoenbape

2q 1SN 81qB0 8Y L ‘G2-62009 NI UlIM 80UEPIOOOE Ul g 4o  odk} aq
I124S HuN (02A)0EQ SU} UM HUN SI0WSY BU} JO UOOSUUOD BIGED BYL

“alaydsowle anisojdxe O Ue

Pasn uaym papioae aq pinoys Buibieyo ysnig 1o Buiggns anisuajul
pue Qj| dnoib seb 1o} (e 1d3) DI 11 10} 0-62009 N3 Ul peyioads
SHWI| 8y} SPeedXe 1en0d 8y} uo sued onse|d ey} Jo Bale eoeuNS 8y

“9B A\ 00S JO 153} Yibuais oujoajaIp 8yl yum sadwod
PUE Y)Es WOl paleinsul s1 (02a)0ed SHNDIID BJes JISULUI BY L

‘uoneoydde ay} ut papiore aq
ieys $101qo eusaixe Aq pasnes uoRowy 10 edwi Aue pue wnuwnye
Jo opeuws s uoisien ejes AjjeaisuLul (0ZA)0EA AW O @insojous ayL

51 ajes 40} SUONIPUOD [e1dads

90 patejas D31 Buipnjour)
BEEN

@ (sereol

s,
“9pA\ 10 SWIAOSZ UBY) S10L BJeIaUB 10 85N Jou [[eys sniesedde pajeioosse au o) PajoaULd Juawdinba [0AU0Q -

“BULIM plal) BAIPUBOUI-UOU BUIPN|oXa SPOUISL BULIIM Z UOISIAID 0} (0L Ydl4N/ISNY) 8p0D [B011100]0 [BUOHEU
B} JIM GOUBPIOO. Ul PA[RISUI SI JUn auy Jj 1deouoo BULIIM Plalj SAPUSOUI-UOU
10 1dsouoo Ayue Jepun panoidde 4 8q 0} paiinbai Jou si snjesedde pajeioosse oy -
1doou0D BULIIM plol} SAPUBOUI-UOU IO
1deouoo Aue sepun penoidde W4 eq jleys sniesedde pejeroosse ay) 1deouoo Buuim pjay eapusoul-uou Buisn -
:SUONE[EISUI Z UOISIAIP 104

(0 YdAN/ISNY) 8pod eauoaje [euoieu
au) pue ,suoneao] 10} SWaIsAS ajes o
10'90°2 kit VSI/ISY LM S0UBPI0O0E Ul 8q PINOYS SUOREI|EISUI LUOISIAIC -
1deouoo Aijus Japun panoidde 4 o [feys smiesedde pajeroosse o suoneINBUed By -
:suopeyielsul | u 104

10110 BUJOAAUOD UBLIND SIY} 10} PaIIDBI 10U SI XBW| * AOE =XBWA
ypuEg U [BUBIS INAIND YWOZ-»

YWOP= Xew| ' AOg =Xewp
(2pue | uig) eubis indur ywoz-»

VW00 = Xew| * AOE = XeWA
(d= S0d) YoUMS Aywixoid

14} 10} palibal Jou S| Xew| * AGZ = XeWA
(N 10 N'9'G=¥ S0d) YoUMS InwieN
1N = Xew) esoueb se senfen g esn
:aA|pUBDUI-UOU BYL

10110 BuoU00 uBLIND

Buimolo} 10} 1deoxa (i

‘0|qeaT + 112 070 &7 ‘0|qea) + 10 200 108D ‘Id > 0d Xew| S }| 10 95| 10 0] ‘XBWA > A J0 20A 10 0N

:UsyM SUOYE00] (paliSSe|oUN) SnopeZey-uou 10} penuiiad spoutew Buuim sy} o Aue Buisn

‘snjesedde pjey SAIPUSOLI-UOU PaJRIo0SSE Ly Snjesedde BULIM Pielj BAIPUSOUI-UOU JO UONoBULODIBIUI 84} SMOJY
:3deouoo B

‘0IqBOT + 11 0740 B *0[qBOD) + 10 2 00 U0 D ‘Id S O ‘Xew| S 3] 10 98] J0 O] ‘XBWIA S 1A 10 90A 10 01
“UBUM WOISAS & SE UOJEUIGUIOD Ul PoUILEXs

[BOISULUI OM} JO UOROBUUIODIBIUL B} SMOIIY.
1deouo Aigus Aiejes Ajieoisupnur ayy.

Aireoyioads 1ou sistewesed Anus yim panoidde 4 ssonep ajes

punoiB snjesedde pajeioosse panosdde W2 O} PBIOBULID PIAIYS YiiM BIGEO UOKOBULICOIBIUI PBPIIYS UNY
Juawdinba siy BulEISU! UBYM PBMOIIO} 8q [[eys Buimelp snjesedde

*SILON NOILVTIVLSNI

v1 8L Na llISseD

YL Oll U X3V g 8uoz | sse;g
¥1.0'0'g'v dnoip g uol | 'ssely
1 Oll I X3V |0 8U0Z | SSe|Q

1 @0'g'v dnoio | uoising 11| Ssel0
‘V3dV SNOAHVZVH
Ruo w3

Auo_soj pasn aq Jou A1J0d pauy O ©0) peyodul

20 100 o Jo 210U; SIUBIIOD SU) PUD OISSILLISC USHLM 410 ANCUIM o103 89 10U 16Nt JuSLLIBOD S1dL

o esodind

29 jum




18. Anexo: Alarmes de diagndstico

Alarmes de diagndstico on-line D3 D30/D30E D22 D30
Pecas do atuador di a X X X X
Falha no PST automético X X X X
Va to C- X X* X*
Falha do sensor de pressao C- X X* X
Va C+ X X* X*
Falha do sensor de pressao C+ X X* X
Erro de calibragdo X X X X
Controle desajustado X X X X
Falha de CPU ou falha de memdria X X X X
Falha do sensor de corrente X X X X
Desvio X X X X
Desvio da amplitude da mola inferior X X* X*
Desvio da amplitude do curso inferior X X* X*
Desvio da amplitude da mola superior X X* X*
Desvio da amplitude do curso superior X X* X*
Forca de fech excessiva X X* X
Numero ivo de ciclos X X X X
Namero excessivo de pontos de corte altos X X X X
Numero excessivo de pontos de corte baixos X X X X
Numero excessivo de pulsos da valvula piezoelétrica X
Forca de abertura excessiva X X* X
Falha de ligacdo de retorno X X X X
Jogo de ligacdo de retorno X* X* X*
Objeto estranho na vélvula X X* X*
Alto consumo de ar X
Alta corrente X X X X
Falha de corte alto X X* X*
Alto estresse EP X X X
Alto atrito X X* X*
Alto atrito na posicao fechada X X* X*
Alta pressdo de alil ca X X* X
Vazamento entre C+ e C- X X* X
Limite 1 X X X X
Limite 2 X X X X
Baixa forca disponivel X X* X*
Baixa voltagem da CPU X X X X
Falha de corte baixo X X* X*
Baixo atrito X X* X*
Baixa presséo de ali ca X X* X
Modo manual X X X X
Fora de servigo X X X X
Embalagem d la X X X X
Diferenca de posicao vs. pressdo X X* X
Falha do potenciometro X X X X
Potencidmetro ndo calibrado X X X X
Sensor de pressdo desconectado X X* X
Assento desgastado X X X X
Oscilagdo do ponto de ajuste X X X X
Parametro de pulso minimo pequeno X X* X*
Desvio da amplitude de mola X X* X*
Mola muito fraca para atingir a posicdo de seguranca X X* X*
Valvula presa X X* X
Falha do sensor de pressao de fornecimento X X* X
Temperatura X X X X
Falha no sensor de temperatura X X X X
X

Desvio do intervalo de curso

X* Requer sensor de pressdo para diagnostico

0Obs.: Para mais informagdes, consulte o ValveSight IOM.
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